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Apres une premiere phase de conception suivie d’expéeriences en laboratoire detaillées, deux enrobes ont ete selectionnes et testés sur la zone expérimentale
de Nantes, au passage de vehicules électriques. Les mesures effectuées en France ont permis d'identifier le mélange le plus performant. Cette formule de
béton bitumineux contient de la gomme provenant de pneus recyclés et a été utilisée dans le projet pilote a Florence afin d'analyser les avantages en matiére
de réduction du bruit de trafic. La rue Paisiello a été sélectionnée comme zone pilote. Elle se caractérise par une forte densité de logements. La section ou les
travaux de pose du béton bitumineux ont été réalisés est rectiligne et a sens unique. De plus, elle présente un niveau élevé de trafic di a la proximité du centre
ville et a la présence d’établissements publics. Dans le quartier, on trouve également un important parc public (Cascine), des opérations de réhabilitation
urbaine (Ex. Manifattura Tabacchi) et divers établissements publics, tels que des écoles, des activités commerciales et des installations sportives.

Elimination de 'ancien revétement routier Pose du nouveau béton bitumineux
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La responsabilité du contenu des communications/publications incombe exclusivement a leurs auteurs. Il ne reflete pas nécessairement l'opinion de I'Union européenne. Ni le CINEA ni la
Commission Européenne ne sont responsables de I'usage qui pourrait étre fait des informations qui y sont contenues.
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